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В современном сельском хозяйстве все больше внимания уделяется 

технологиям точного земледелия, появляются более современные системы 

управления и контроля над выполнением технологического процесса, что 

позволяет более эффективно проводить технологические операции. 

Одной из важных технологических операций при возделывании многих 

сельскохозяйственных культур является химическая зашита растений. 

Проведение химической защиты растений увеличивает затраты на 

производство сельскохозяйственной продукции. 

Цель исследований – определить качественные показатели работы 

системы дифференцированного внесения средств защиты растений на 

десикации сои. 

Задачи исследования: 

1. Анализ систем дифференцированного внесения средств защиты 

растений; 

2. Разработка программы-методики проведения испытаний самоходного 

опрыскивателя; 

3. Определение показателей работы системы дифференцированного 

внесения средств защиты растений. 

Одним из путей снижения затрат является применение технологии 

дифференцированного внесения средств защиты растений. На сегодняшний 

день существует несколько систем способных осуществлять 

дифференцированное внесение средств защиты растений (далее – СЗР): 

«Ama Spot» от кампании Amazone [1], система «Weed Seeker 2» от компании 

Trimble [2], и российская разработка Green Scanner [3]. Недостаток первых 
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двух систем – высокая стоимость и невозможность приобретения в России. 

Система фирмы Green Scanner производится на территории Амурской 

области, что позволяет своевременно производить техническое 

обслуживания и вносить изменения в конструкцию. Исследования системы 

дифференцированного внесения от фирмы Green Scanner актуальны.  

Система Green Scanner работает следующим образом: во время 

движения опрыскивателя по полю, электронный датчик с помощью луча 

определяет наличие сорняков. При обнаружении сорной растительности 

датчик отправляет сигнал на электромагнитный клапан и происходит 

открытие форсунки. После того как растение выходит из рабочей зоны 

датчика, клапан перерывает подачу раствора через форсунку (рис.1). 

  

 
Рисунок 1 – Система Green Scanner 

 
Для системы дифференцированного внесения СЗР одним из важных 

факторов является точность работы системы, а именно начало включения и 

отключения подачи рабочей жидкости. С целью определения точности 

работы проведены испытания системы Green Scanner на самоходном 

опрыскивателе Туман-2М. Испытания проводились в соответствии с ГОСТ 
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20915-2011 Испытания сельскохозяйственной техники. Методы определения 

условий испытаний.  

Составлена программа методика испытаний самоходного опрыскивателя 

«Туман-2М» с системой дифференцированного внесения СЗР, составлен акт 

приемки на испытания, определены условия работы (скорость ветра – 1 м/с; 

температура воздуха – 24,8 оС; густота стеблестоя 23,5 шт./м2.  

 
Рисунок 2 – Учетные площадки 

 
Испытания проводились на трех рабочих скоростях – 15, 20 и 25 км/ч. 

Установленная норма внесения СЗР – 200 л/га. 

Для проведения испытания были подготовлены учетные площадки 1 м2 

(рис.2). Вокруг каждой площадки была проведена очистка территории от 

всех растений. По каждой стороне площадки были разложены листы, они 

необходимы для определения начала включения и отключения подачи 

рабочей жидкости, так как система была настроена на обнаружения зеленого 

растения и должна включатся только при приближении к площадке, где 

находятся растения. После прохода опрыскивателя с установленной 

системой, на каждой скорости с помощью линейки определялось начало 

включения и отключения форсунок по образовавшемуся следу капель. 

Результаты исследований обработаны и приведены в таблице 1. 
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Таблица 1– Показатели работы системы Green Scanner 
  

Скорость 
работы км/ч. 

Параметры работы Среднее 
значение, см. 

15 Начало включения форсунки  15,3 
Отключение форсунок  13 

20 Начало включения форсунки 7,5 
Отключение форсунок 8 

25 Начало включения форсунки 10 
Отключение форсунок 18,3 

  

В результате анализа данных видно, что изменение скорости влияло на 

точность работы системы. 

На скорости 15 км/ч включение и отключение форсунок происходило на 

среднем расстоянии от учётной площадки 15,3 и 13 см, соответственно. 

На скоростях 20 и 25 км/ч., начало включения форсунок происходило на 

расстоянии 7,5 и 10 см, а отключение 8 и 18,3 см соответственно. 

Выводы. 1) В сложившейся ситуации наиболее целесообразно 

использование системы дифференцированного внесения Green Scanner.  

2) Разработана программа-методика проведения испытаний самоходного 

опрыскивателя «Туман-2М» с системой Green Scanner на десикации сои и 

проведены полевые исследования. 

3) Система показала свою эффективность и работоспособность на 

десикации сои, точность работы системы, на скорости 15 и 20 км/ч находится 

в допустимых пределах. При увеличении скорости до 25 км/ч происходит 

запаздывание отключения форсунок в среднем на 8,3 см., что повлечет 

увеличенный расход рабочей жидкости. 

4) Рекомендуемая скорость работы «Туман-2М» в исследуемых 

условиях 20 км/ч. 

5) Необходимо проведение исследований качественных параметров 

работы на других технологических операциях. 
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